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-que es
¢," UBITRACK?

UBITRACK es un sistema de localizacién satélital que combina las
tecnologias GSM y GPS con Internet, permitiendo en forma sencilla y
4dgil el monitoreo v localizacién de vehiculos, bienes y personas, en
cualguier lugar del mundo durante las 24 horas del dia, los 365 dias del
afio.

UBITRACK provee informacion online permanente gue permite un
estricto control sobre el uso de bienes y personal & cargo donde
quiera que estos se encuentren; informacion sobre velocidad, rutas
utilizadas, tiempos de paradas, violacién de éreas de trabajo, etc.
Serén visualizados online en nuestro sistema o alertados via e-mail o

teléfono celular en cuestidn de instantes.

S UBITrack’

Control GPS Online

| Perfil | Default | Logout

HOME { PRODUCTO: DE NEGOCI DISTRIBUIDOR KIT EVALUACI FAG Y MANUAL CONTACTO

Con Ubitrack
» usted podra:

9 Localizar sus vehiculos, bienes o personas en forma individual o

grupal

Maximizar la performance y rentabilidad de sus chofer vehiculos

Controlar y mejorar las condiciones de manejo de los conductores

Verificar los tiempos de entrega y ofrecer mejor informacion y

L2 O

y controlar recorridos a trav

Ver his

los reportes online.

¥ Locslizar direcciones y encortrar los méviles més cercanos a su ol

OPORTUNIDADES
DE NEGOCIOS

objetivo
< Cortrolar el correcto uso de sus vehiculos y evitar el pago de muttas.

< Permitir a sus clientes el monitoreo d

as y entregas

> Recuperar sus vehiculos y hienes en caso de robo.

@ ¥ mucho més.

Copyright Ubicar®, 2008 | www.ubicar.net

El presente manual lo ayudara a gestionar de manera agil y sencilla nuestro 3iit&éraak®. Sigalo
paso a paso patagrar una utilizacion correcta y eficiente de nuestro servicio.

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Cambios Realizados en la Nueva Version

En esta neva version del Sitio Web usteddra notar considerablesnshios y mejoras respecto a la
versién anterior:

\Y

Configuracién de cuentas de mail. Ahora usted podra configurar distintas cuentas de correo
electronico para recibir alertas. (\@onfiguracion de -enails pag. 1B

Vehiculos que reportan con imagen. (ag 11)

Busqueda dinamica: Esta herramienta facilitara su busqueda en el Resumen de Flota, pudiendo
filtrar por rangos de velocidad, direcciones, equipos, etc. (ve®pag.

Nueva pagina de Configuracion de Sensores, permite la configuracion de calgrestado de
forma mas rapida y mucho mas practica. (Menf@uracion de Sensores pag) 15

Configurar Sensores para distintos destinatarios: Ahora usted puede seleccionar el/los
destinatarios de las alertas de Controles de Estado. (Ver ConfiguraSénstres pag. 15)

Reportes Programados: Ahora usted puede seleccionar el/los destinatarios de los Reportes
Programados. (Ver Reportes Programados pag. 35)

Historial de Posiciones e Historial de Posiciones con Distancia: En la nueva version es posible
poscionar el equipo desde el archivo exportado a Excel. (&oHal de Posiciones pag.)38

Distancia Recorrida por Dia: Se agreg6 la columna Consumo Aproximado de Combustible. (Ver
Distancia Recorrida por Dia pag. 40)

Auto mas cercano: Con esta funtédidad usted puede encontrar los autos mas cercanos a un
punto del mapaver pag. 33

Iconos més chicos: Esto permite una mejor visualizacion de vehiculos cuando se encuentran en
lugares cercanos.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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¥ & & & 3

Requisitos del Sistema

Procesador Intel P IV / AMDo superior

Memoria RAM minima recomendado 256 Mb
Configuracién de pantalla 1024 x 768

Acceso a Internet Banda Ancha no inferior a 256 Kb/s

Internet Explorer & o syerior / Mozilla Firefox 50/ Google Chrome

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Como Funciona

Sistema UBITRACK

O]
Estaciones de trabajo

En Pais N#

§
| = P

\ Vinculo ) I
Servidor 5 v Estaciones de Trabajo
UBITRACK y En Pais N"2
Celda de
elefonia y
Movil Estaciones de trabajo

En Pais N*1

Méviles equipados %
con UBltrsck en 3

diferentes paises

» Informacion recibida en nuestra
Central de Operaciones

Servidor de
Base de Datos

Servidor
. Web —_ Informacién solicitada
Term!?al ds por los usuarios
moniloreo Servidor
de Mapas gl Informacion requerida y reenviada
m haCia los usuarios
UBICAR ARGENTINA S.A.
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Resumen de Flota

AQY MANU;‘«LEE; CONTACTO
= i 2 H
UBITRACK Onllne & Usuario Nombre Usuario | Perfil | Default | Logout Soporte Online | & MSN &) Skype

RESUMEN DE FLOTA @) | Goodle Earth | Posicionar
Flotas =l A Equipo . Etiqueta .
4 = : = 1
Estados | ;] W activa ‘5 Velocidad - 'y Direccién g
Referencias
Posicion activa ,
€= CONTACTO CM= CORTE MOTOR E1= ENTRADA 1 E3= ENTRADA 3 BA = BATERIA AUXILIAR
Posicion antigua 5 %
P = PANICO S = SIRENA E2 = ENTRADA 2 E4 = ENTRADA 4 AG/EX = ANTENA GPS / EXPANSOR
Posicién invilida
Posicionar Fecha Direccidn Vel C BA B CM S |AG/EX| E1 E2 E3 Ed Sel Imagen
6 7 8 9 1P 1" 12 13
00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ p
T [ ANTA C ] [, > ololelelolele ,j
0171078 | 26/11/201003:01:01 p.m. | 100 ELALTO ELALTO ELALTO BOLMIA | OKm J J J J J J ) J J ) | & O
00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ p
0171079 | 13/01/2011 05:08:35 p.m A OKm J J J J J J O ® J J | = |
00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ >
0171080 | 13/09/2011 11:21:08 a.m aaian OKm J J J J J J J J J ) | & |
5 00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ
0171081 | 09/11/2010 02:11:58 p.m A OKm 9 J J J J J J J J J | = |
0171082 | 26/07/2011 02:04:11 p.m RUTAO O SANTA CRUZ BOLIVIA OKm J J J J J J J J J ) | & |

Figura 1i Grilla del Resumen de Flota

En esta pantalla puede observarse:

1.

2.
3.
4

o

Hoo~NO

0.

Nombre de Usuario

Perfil de Usuario

Terminar sesion.

Busqueda de Equipos: Usted puede filtrar vehiculos por Flota, Estado, Namero de Equipo,
Rango de Velocidades, Etiqueta o Direccidambién combinar varios filtros.

Referencias: Muestra el significado de los colores y los estados mostraldogrilla.

« Exhi be endcobandd | a posi.ci -n es actual y v§&Ii:

* Exhi be eendedc oclucarndfio | a posici-n tiene, m8s de 3
horas sestadetenida, y es valida.

* Exhi be eopocolamdd | a posi ci - n eloveshicilomydee da, si g

vista franca al cielo (por ejemplo bajo un techo)
Muestra el nUmero y/o etiqueta identificador del dispositivo
Muestra fecha y horde la Gltima posicion recibida.
Presenta informacién sobre la ubicacion geografica del vehiculo
Velocidad a la cual se desplaza
Estados: Se puede visualizar el estado de Contacto, Bateria Auxiliar, Panico, Corte de Motor,
Sirena, Antena GPS y Entradas.

. Edicién de Equipas
12.
13.

Seleccién de Equipos: Se utiliza para posicionar mas de un vehiculo en elmé@pao
Imagen tomada por el equipo (Sélo para equipos que reportan con imagen).

Para poder posicionanasde unequipo en el mapa o en Google Earth basta con bhceen la

columna @eUecktiiosmafr® en | os equi parecliggendosust ed qui
botones fiPosicionaro o fAGoogltiuo&dar iRés(menedeuen
fl ot ao) ad maparocesQoagie Earth respectivamente.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Edicion de Equipos

Usted tiene la posibilidad de agregar detalles sobre sehiculo haciendo cli& sobre el icono
[ en el Resumen de Flota.

A —
EDICION DE EQUIPO
EDICION DE EQUIPO @
1 | Equipo 0000001
2 || Etiqueta 0000001
. ® . ® . 0® .
y - .®.® .0 .0
- ® .0 .0
4 | Modelo Gol
5 | Marca Volkswagen |
N—
7 e
8 | Patente PO 123 |
9 | Pdliza 123456789
10 | Transmision © Manual  © Automética

MOTOR
11 || Litros consumidos cada 100km 10

12 || Nimero de Motor f2saseres ]
13 || Cilindraa fis ]
14 | Horas [
15 | | Distancia oo |

ACEPTAR CANCELAR

Figura2i Edicién de Equipos

En esta pantalla podemogonfigurar:

1. Numero del Equipo seleccionafido es posible editar)
2. Etiqueta: Se puede agregar una etiqueta para hacer mas intuitiva la identificacién del vehiculo.
3. lcono.

Datos relacionados con el Vehiculo:
4. Modelo del vehiculo.
5. Marca del vehiculo.
6. Afio del vehiculo.
7. Color del vehiculo.
8. Patente del vehiculo.
9. Pdliza deseguro del vehiculo.
10. Transmision.

Datos del Motor:
11. Volumen de combustibleonsumidocada 100km.
12. Nimero de motor.
13. Cilindrada.

Datos Necesarios para la carga de Mantenimientos
14. Horas Iniciales.
15. Distancia inicial.
UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Busqueda Dinamica

Con esta funcionaldad usted puede combinar varios filtros para buscar equipos que
cumplen con determinadas condiciones.

RESUMEN DE FLOTA AT T

1 Flotas  [Flota \  3Etqueta | | 4 5Equipo | A
(2 Estados L(Egljﬂacm _'J ¥ activo ‘s ] 4 Velocidad [ - ‘ . 6 Direccion ‘ ‘ .
Referencias
Posicion activa ”
C=CONTACTO CM= CORTE MOTOR E1=ENTRADA 1 E3 = ENTRADA 3 BA = BATERIA AUXILIAR
Posicion antigua A
P = PANICO 5= SIRENA E2 = ENTRADA 2 E4 = ENTRADA 4 AG/EX = ANTENA GPS 7 EXPANSOR
Posicion invélida
Posicionar Fecha Direccién Vel c BA B M S |AG/EX| E1 E2 E3 E4 Sel Imagen

00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ

0171077 | 05/08/2011 04:17:19 p.m. ST okm | @ J J J J J J J J J | 2 O

0171078 | 26/11/201003:01:01 p.m. | 100 ELALTO ELALTO ELALTO BOLIIA | OKm J J J J J J J J J J | r
; 00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ 2 p

0171079 | 1310142011 05:08:35 p.m. S OKm J J J J J J @@ J J | g E
R 00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ »

0171080 | 13/09/2011 11:21:08 a.m BOLIVIA OKm J J J J J J 5 5 J 5 | r

e 00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ
0171081 | 09/11/2010 02:11:58 p.m. BOLIVIA OKm ‘

0171082 | 26/07/2011 02:04:11 p.m. RUTAQO SANTA CRUZ BOLIVIA OKm J J J J

Figura3i Busqueda Dinamica

Los filtros que usted puede configurar son:

1. Flota: Filtra segun las flotas configuradas por el usuario.
2. Estado: Filtra segun los distintos estados. El usuario puede seleccionaresbgatr los

equi pos gque tienen el estado seleccionado Act

i
buscar los que tienen el estado en Inactivo destildando el check.
3. Etiqueta: Se utiliza para filtrar segun la etiqueta configurada por el usuariddhdai ci - n de
Equi poso. Por defecto |l a etiqueta es el nYmer o

4. Velocidad: Este filtro permite buscar los vehiculos que estan circulando a una velocidad dentro
de un rango. Por ejemplo, si queremos ver los que circulan a una velocidadar@8ian/h
s6lo debemos escribir 80 en el primer cuadro de texto y hacer click en la lupa. De este modo, se
mostraran solo los vehiculos que circulan a mas de 80 Km/h.

5. Equipo: Se utiliza para filtrar por numero de equipo.

6. Direccion: Con este filtro podemos buscaalquier palabra de la direccion, pudiendo asi buscar

un vehiculo que esté circulando por una calle especifica, en una ciudad especifica o0 en un pais
determinado.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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¢,,Como agrego o elimino una busqueda?

RESUMEN DE FLOTA @) | Goodle Earth | Posicionar
( idad: >= 0 3 | idad: <=80 3¢ | C True 3§ | )—o Filtros Activos
Flotas [Flota Base =l A Equipo || | & Etiqueta A
e s 3 : 4 s
Estados [ Seleccionar =l ¥ activo ‘\ Velocidad |- A Direccién | | &
Referencias
Posicion activa i
C=CONTACTO CM= CORTE MOTOR E1=ENTRADA 1 E3 = ENTRADA 3 BA = BATERIA AUXILIAR
Posicion antigua %
P = PANICO S = SIRENA E2= ENTRADA 2 Ed4 = ENTRADA 4 AGIEX = ANTENA GPS / EXPANSOR
Posicion invlida
Posicionar Fecha Direccién Vel C BA P CM S |AG/EX| E1 E2 E3 E4 Sel Imagen
0171083 | 09/09/2011 04:26:20 p.m. RUTAD 0 COCHABAMBA BOLIVIA 72km | @ J J J J J J J J ) | & O

AV, ESCUADRON VELASCO 0 0 SANTA CRUZ ‘

Q171096 | 13/01/2011 05:14:43 p.m SANTA CRUZ SANTA CRUZ BOLIVIA 2

J | ||| (| 0|2 ||| | O

Figura4i Busqueda Dindmica

% Para afadir una bisqueda solo basta con completar el campo segun el cual se quiere filtrar y

hacer clic en la lupa %. Luego de ejecutada, se vera en la parte superior la busqueda realizada.

% Si se realiza una nueva blsqueda de otro tipo de filtro, elavssragregara en la parte superior.
Pudiendo, de esta manera, combinar varias busquedas.
En la figura 4 vemos una combindgide tresiltros: equipos con velocidades entre 0 y 80 Km/h
gue estén en Contacto.

4 Para eliminar un filtro debe hacer click solzeruz % que se encuentra a la derecha del filtro
que desea eliminar.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Vehiculos con imagen

Usted puede ver online imagenes tomadas y reportadas por el equipo.
B l—

4 Importante! Para acceder a esta funcionalidad debe contar con un equipo con expansor y
camara fotogréfica.

Cada vez que el vehiculo reporte con una imagen usted visualizard una camara fotografica en el resumen

.

- . . . -
de flota. Para visualizar las fotografias sélo se debe hacer cl. ,T“sral hacer esto se abrira una ventana
nueva con la imagen tomada por el equipo.

RESUMEN DE FLOTA FETEn —Fry T
———— 4 | . [ a——————
Flotas [Flota Base VI A Equipo ‘ - | N Etiqueta ! .
— e —
Estados | Seleccionat.. 7] M activo ‘A Velocidad | 1 4 | & Direccion (&
Referencias
Posicién activa g
C=CONTACTO CM= CORTE MOTOR E1=ENTRADA 1 E3 = ENTRADA3 BA= BATERIA AUXILIAR
Posicion antigua B Q
P = PANICO S = SIRENA E2 = ENTRADA 2 Ed4 = ENTRADA 4 AGIEX = ANTENA GPS / EXPANSOR
Posicién invélida
Posicionar Fecha Direccién Vel C BA P Ch S |AGIEX| E1 E2 E3 E4 Sel Imagen

00 SANTA CRUZ SANTA CRUZ SANTA CRUZ _
0171077 | 05/08/2011 04:47:12 p.m. e okm | @ J J J ‘A EE RN AR AN BE- -

Figura51 Vehiculos con fotografia

Es posible también visualizar un histérico de imagenes accediditbpartedy pi di endo el AHI st
de posicioneso del equi po cuyas i m8genes queremos V.
UBICAR ARGENTINA S.A.
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Perfil de Usuario

PERFIL

1 CONFIGURACION DE MAILS

2 CEHTRO DEL MAPA

Hel

NOTA:Para hacer efectivo el cambio debe hacer click en el mapa viendo el icono azul.

3 DATOS DE USUARIO

Usuario usuario@ubicar.net
Nombre completo Usuario Ubicar

Hai —
Confirmaci6n Mail [ ]
Clave anterior [

Clave nueva L ]
Repita clave nueva

NOTA:Al dejar en blanco la Clave nueva se mantendri su Clave anterior. Al modificar el mail del usuario, se cemari la
sesion y se enviard el mail de regi: (]

e

Zona horaria EN |
Unidad de medicion Km >

Unidad de Volumen =
Unidad de temperatura B |

ACEPTAR CANCELAR

Figura6i Perfil de Usuario

Aqui el usuario puede configurar:

1. Cuentas de correo electrénico. (\@nfiguracion de enails pag. 13

2. Centrodel Mapa: Con sélo hacer click en el punto del mapa que desagrega una marca azul
en el mapaysted verdos mapas en las distintas configuraciones (Puntos de Interés, Cercas
Poligonales, etc.) centrados en el punto seleccionado en esta configuracion

3. Datos del Usuario:

Usuario

Nombre

Mail: Aqui puede cambiar su propia cuenta de correo electronico.

Confirmacion: Para editar su cuenta de correo electronico debe reescribir su-meslo e

Cambio de Contrasefia: Para cambiar la contrasefia debe ingrelsaresactual, la nueva

clave y reescribir la nueva clave.

4. Perfil: Aqui puede configurar el huso horario en el que se encuentra y las unidades de medida de
distancia, volumen y temperatura que utiliza.

®PoO0 T

% Los cambios tiene efecto al presio.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Configuracion de e-mails

Usted tiene la posibilidad deconfigurar distintas cuantas de correo electronico para luego
seleccionar diferentes destinatarios que recibirdn Alertas Producidas y Reportes Programados. S
puede acceder a esta configuracion dde el Perfil de Usuario.

Al ingresar a |l a AConfiguraci-n de mail sdo usted er
con los mails que ya ha configurado, si aiin no configurd ningdn mail sélo existira el suyo.

CONFIGURACION MAILS
Bisqueda de Mails Agregar un nuevo mail
Editar Nombre Mail Activo  |Autenticado | Eliminar
=] Ususrio Prueba prueba@ubicar.net ¥ - 23
ﬂ Prueba Ubicar ubicar.pruebs@gmail.com ~ - 52

Figura7i Configuracion denails

Para agregar una nuesaenta de mail debe hacer cIic. Esta accion lo direccionara
a la pagina de ligura 8

CONFIGURACION MAILS

CONFIGURACION MAIL

(Usuanc de Prueba

Iprueba@gmawl con*l ’

Vv
r

ACEPTAR CANCELAR

Figura81i Configuracion de nueva cuenta de mail

Los campos a completar para configurar una nueva cuenta son:

1. Nombre del titular de la cuenta de corsgectrénico.

2. Cuenta de correo electrénico del nuevo destinatario.

3. Activo: Al tildar esta opcién se visualizara el mail en las funcionalidades que poseen la
opcion de enviar mails (Configuracion de Sensores, Reportes Programados, etc.)

4. Autenticado: Al confgurar un nuevo mail, el nuevo destinatario recibira un correo
electrénico a su cuenta en el cual debera autentificar su cuenta haciendo clic en un link.
Cuando el usuario autentifique su cuenta esta opcion se vera tildada.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Administracion de Estados

Desde aqui usted tiene la posibilidad de administrar los distintos sensores y los tipos de
alerta que desea recibir.

ADMINISTRACION DE SENSORES

@ 1 Corfiguracién de sensores 9

4 Sensor de volumen @ 5  Purtosdeinterés @

-
¢ %
W’ 2 Sensor de Cercas Poligonales @ g 3 Sensordeestados @

6 Sensor de temperatura @ @ 7  sensorde velocidad @

,/‘\
7%
u 8  Sensor de dias yhorario @

Figura 9i Panel de Administracion de Estados

1. Configuracion de Sensoredqu2 se pueden relacionar disti
Estadoso

2. Sensorde Cercas Poligonale\qui se pueden configurar cercas emapa para controlar el
ingreso y egeso.

3. Sensor de Estado®esde aqui se puede configurar un sensor que permite ver los estados de
Contacto, Bateria Auxiliar, Panico, Cerde Motor, Sirena, Antena GFEtradasy Salidas

4. Sensor de VolumenSirve para configurar un control que mida la reduccién de un determinado
volumen de combustible en un tiempo configurado por el usuario

5. Puntos de InterésEsta funcionalidad permite establecer puntos de referencia en el mapa.
Ademas permite transformar panto del mapa eBeo Cerca

6. Sensor de TemperaturdPermite configurar un rango de temperaturas entre las que se tiene que
mantener etensor.

7. Sensor de VelocidadDesde aqui el usuario puede configurar velocidades maximas o minimas
entre las que debiemantenerse el transporte.

8. Sensor de Dias y HoraricEstablece el momento de actividad de otros sensores.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Configuracion de Sensores

Esta funcidn exhibe una lista de combinaciones asociadas a uno o me
dispositivos relacionados con los distintos sensores configurados.

Permite al usuario seleccionar entre distintos tipos de alertas/avisos
asimismo es configurable para distintos dias de la semana
dispositivos.

CONFIGURACION DE SENSORES

Blsqueda de Cortroles de Estada Agregar un nuevo control de estados

szl | | 1

Editar Nombre Eli minar

tﬂ ControlSensEstados

Figura 10i Configuracion de Sensores

Un Control & Estados es una configuracién que permite combinar distintos sensores y dar aviso al
usuario cuando se cumple la condicién que establecen los distintos sensores asociados al control de
estados.

Alingresare n AConfiguraci - n diguali3ae una lsta eon 10s Qordroles de Estade d e
que fueron creados hasta el momento.

Los controles de estado existentes pueden ser editados o eliminados.

Para editar un Control de Estados usted debe hacer cliéoeme: .y para eliminarlen-%

Para agegar un nuevo Control destadosdebe hacer clien . Esta accion lo llevara a la
pagina de configuracion de un nuevo control de estados.

CONFIGURACION DE SENSORES

CONFIGURACIOH DE SENSORES

DESTINATARIO
1 de Control

D i iu
2 Forma de Alerta ¥ Enviar Mail ™ alertar Usuario de Prueha =
1 Usuario Prueba

Prueba Ubicar
3 Comentario

Si selecciona mails que no se icados, no se iaran mails

EQUIPOS

Sensores no asignados Sensores asignados Equipos
Agronomis - CABA a «| [oooooo -
Chofer No Identificado = 2 0000004 =
Ingreso a Cerca La Plata 0000009
Plaza Moreno - La Plata
[ o oooooto .
0000013
0000014
2| E ®
ACEPTAR CANCELAR

Figuralli Configuraciéon de Sensores. Nuevo Control de Estados

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Los datos necesarios para configurar un nuev@ontrol de Estadosson:

1. Nombre del Control de Estados.

2. Tipo de Alerta:
a. E-mail: Envia un email informando acerca de la activacion de un sensor configurado.
b. Alertar: Alerta en ventana emergente (Pop.Up

3. Comentario: No es un campo obligatorio, sélo tieaecter informativo.

4. Destinatario: El usuario puede configurar otras cuantas de mail distintas de paugae se
reciban los avisos de alerta cuando se activa un control de estados. *

5. Sensores que se desean asignar al control de estados, la c@mhipragstos hara que se active
el control de estados y genere la alerta.

6. Numero ID ddosdispositives que se desea relacionar al Control de Estados

% La configuracion de nuevas cuentas dengail se realiza desde la pagina del Perfil de Usuario
(Ver pag.12)

4 Luego de la Configuracion de los distintos Sensores (Sensor de Estados, Sensor de
Temperatura, Cerca Poligonal, etda paginaredirecciona a laconfiguracion de Sensor de
Horarios que permite establecer los dias y horarios de actividad del sensfigarado y
luego muestra la pagina de Configuracion de Sensores para crear un Control de Estados que
incluya al nuevo Sensor sin necesidad de ingresar a la Configuracion de Sensores desde
AAdmini straci-n de Sensoreso.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Sensor de Cercas Poligonales
(Geo Cercas)

Las Geo Cercas son poligonos (rectangulos) establecidos sobre
mapa a partir de los cuales se puede chequear si un vehiculo s
encuentra dentro o fuera de los mismos y emitir una alerta.
Las cercas poligonales pueden ser modificadago eliminadas en
cualquier momento que el cliente lo requiera.

L=

La creacion se realiza por padel usuario con solo hacer cliek diversos puntos del mapa formando
una figura poligonay asignando los vehiculos que seran monitoreados por esa cerca.

El cliente puede seleccionar cuath quiere que se genere la alerta, ya sea cuando el vehiculo entr6 a la

cerca, cuando sali6, o ambas. Como asi también puede seleccionar la forma eeagserdedificado de

la alerta, ya sea por correo electrénico y/o emitiendo una alerta en pantalla.

Tambi ®n es posible monitorear un camino determinado,
la ruta en el mapa, de la misma forma que la ¢dladeiendo doble clicen los puntos del mapa

correspondientes a la misma.

Para eliminar la cerca s6lo hay que hacer uk slibre la parte sombreada de su interior.

En la Figural2 se puede obsear la configuracién de una Cerca Poligonal

En laFigura 13vemos la configuracion de un Seguimiento de Ruta.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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SENSOR DE CERCA POLIGONAL @ \Volver

Cercas activas

Hombre |congreso | 1 [ Agrenomia ;j

Himero de Cerca | | 2
; | 5
Tipo v Ingreso 2 Egreso 3 |
Visualizacién © Poligone  © Ruta 4
.z
e

Figural2i Configuracién de Cercas Poligonales

Los campos a completar para configurar una nueva cercson:

1. Nombre:Codigo mnemotécnico para este control.
2. Numero de CercaliUmero asignado por el usuagara mayor organizacion
3. Tipo: Condicién asignada para producir Alerta/Evento
a. Ingreso: Genera Alerta al ingresar a la cerca.
b. Egreso: Genera Alerta al salir de la cerca.
4. Visualizacién:Tipo de vista de la Cerca.
a. Poligono: Se igualiza una pligonal cerrada.
b. Ruta: Se visualiza una trayectoria o camino.
5. Exhibicion de otras cercas ya genesagar el usuario

4 Nota: Para que resulte exitosa la validacién de un ingreso/egreso a GeoGargaligono debe
abarcar una superficie mayor a 200 mts. x 200 mts.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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'

T

FAS P Cercas activas
womore I

-
Tipo v Ingreso v Egreso

Visualizacion @ Poligono © Ruta

ACEPTAR CANCELAR

Figural3i Configuracion de Seguimiento de Ruta

Los campos a completar son los mismos que para la Cerca Poligonal, en el caso de la ruta el usuario debe
marcar algunos puntos teruta generando segmentos del camino a seguir.

Advertencia

% Es recomendable crear el seguimiento de ruta con un nivel de zoom considerable, ya que al

hacerlo con el mapa muy alejado se pueden generar puntos muy alejados del punto @s inter

que no sorfacilmente visibles al utilizar bajos niveles de zoom, pero al acercar la imagen es
posible visualizar las diferencias.

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Sensor de Estados

Esta funcion exhibe una lista de combinaciones asociadas a uno o mg
dispositivos, relacionados con losdistintos sensores configurados,
permitiendo al usuario seleccionar entre distintos tipos de
alertas/avisos.

L=

SENSOR DE ESTADOS

1 Nombre |

Sensores Existentes

e Estados ;J
O Antena Gps Conectada - Bateria Auxiliar
I™ contacto I™ Exceso Velocidad
I Entrada 1 I Entrada 2
2 I~ aliga 1 I saliga 2 ?
I” Frenada Brusca I™ pénico
™ sirena I™ Corte Mator
I” Entraca 3 I” saiida 3 LI
L I Ertrada 4 I™ Saliga 4

]
Figural4i Configuracion de&ensor dé&stados

Los campos a definir en este sensor son:

1. Nombre:Nombre mnemotécnico para el sensor
2. Variedad de sensores configurables
Antena GPS conectada

Bateria Auxiliar

Contacto

Exceso de Velocidad

Entrada Auxiliar 1

Entrada Auxiliar 2

Salida Auxiliar 1

Salida Auxiliar 2

Frenada Brusca

Botén de Panico

Sirena

Corte de Motor

Entrada Auxiliar 3

Salida Auxiliar 3

Entrada Auxiliar 4

. Salida Auxiliar 4

ista de sensorede estad@xistentes.

3TATTSQ@eo0Tw

Co oS

3.

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Sensor de Volumen

Esta funcion es fundamentalmente para el control de descargas
bruscas en un periodo de tiempo prefijado, se controla el consumo d
combustible mayor a un limite prefijado en el tiempo que usted
ingrese.

SENSOR DE YOLUMEH

Sensores existertes

Nombre 1
Volumen @ 2 4
Tiempo [(min.) (7] 3

=

Figura 15 Configuracion deBensor de Mumen

Los campos que sdeben completar para la configuraciérson:

1. Nombre:Nombre mnemotécnico para el sensor.
2. \Volumen:Limite de consumo de combustib{&alones o Litros)
3

Tiempo:El periodo de tiempo en el que se quiere saber si el consumo de combustible fue mayor

al limite.
4. Lista de sensorede volumen de combustibéxistentes.

% Las Unidades de Medicion se pueden definir a través del PddilUsuaro. (Ver pag. 12)

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Puntos de Interés

Con esta funcién usted podra generar puntos estratégicos de control de s
flota, éstos podran ser vistos en el seguimiento online. Como asi también uste
tendra la posibilidad de conwertirlos en Cercas Poligonales.

El usuario puede crear un nuevo Punto de Interés con solo hacer click en el lugar del mapa que se quiera
distinguir. El Punto de interés se visualiza en gbancon una flecha azul. (fig. L6

PUHTOS DE INTERES

Nombre |Obelisco |

1
- e 8 9
i -58.38156437886937 | 2

Longitud 291610545 r080807 | 2 Puntos de interés Cercas activas
Latitud 3 i agrego para ver que hace aca & {brasil EJ

y T algo en uruguay }cramer y wimey loreto 1
visible Mo 4 |brasil |donde sea !
Transformar c | eramer y vimey loreto |parana i
irisd Csi @@ 5 | donde sea ‘

9 { en el amazonas
e ;D | 6 | laguna {
‘ mismiones {

Nimerode | 1 | mondexieg (
taes [ | 7 lonameicanwy I L Jid

Figural6i Configuracion dd’untos de Interés

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Camposa completaren la Configuracion de un Punto de Interés:

1. Nombre:Nombre mnemotécnico para el punto de interés.

2. Longitud: Coordenada geografica respecto del Meridiar@rdenwichdel punto de interés (Se
establece al seleccionar el punto).

3. Latitud: Coordenada geografica respecto del Ecuddbpunto de interés (Se establece al
seleccionar el punto).

4. Visible: Campo para determinar si sera visible o no el punto de interés mientras realiza el
seguimiento de los vehiculos.

5. Transformar en Cerc&irve para determinar si se transformacenca o no el punto de interés
con el area de cobertura que se especifica en el siguiente campo.

6. Area: @bertura del punto de interés en edcae ser transformado a werca.El area debe ser
espedicada en Mtros. LaSiguiente figura senuestra Gmo se genera laoca en base al area
especificada, con centro en el Punto de Interés.

Valor de Area

7. Numero de Cercd&n caso de generdei de erca, es eliimero de erca dispuesto por el
usuario.

8. Lista depuntos de interés existentes.

9. Lista de mntos de interégue han sido convertidos earcas.

4 Nota: El valor minimo de area para que resulte exitosa la validacion de un ingreso/egreso a
GeoCerca debe ser mayor a 200 metros.

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Sensor de Temperatura

Esta funcion es fundamentalmente para el control de temperatura que
realizan los equipos. Mediante un limite inferior y un limite superior se
controla que la temperatura no sobrepase o disminuya los valores
ingresados.

L=

SENSOR DE TEMPERATURA

Nombre
Temperatura minima
Temperatura maxi

Sensores Existentes
=
—
4+ 8
2 4
| 3
=

ELIMINAR

Figural7i Configuracion deBensor ddemperatura

Camposnecesarios para configurar el Sensor de Temperatura

Nombre:Nombre

PP

# Las Unidades de

mnemotécnico para el sensor.

Temperatura Minima:imite inferior de temperatura (Celsius o Fahrenheit)*.
Temperatura Maximd:imite superior de temperatuf@elsius o Fahrenheit)*.
Lista de sensorede temperaturaxistentes.

Medicién se pueden definir a través del PddilUsuario (Ver pagl2).

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Sensor de Velocidad

Esta funcionalidad establece limites de velocidad paral/los vehiculos que
desee.

La creacion se realiza por parte del cliente estableciendo un valor limite
deseado, seleccionando el o los vehiculos a los cuales se quiere aplicar.
Partiendo de ese limite, se coloca un nombre (mnemotécnico) para el mismo
sdeccionando si desea que la aplicacion alerte cuando la velocidad sea mayd
menor o en ambos casos, al limite establecido.

Asi también puede seleccionar la forma en que desea ser notificado de la alert
ya sea por correo electrénico y/o emitiendo unaaita en pantalla

SENSOR DE VELOCIDAD

Limites activos

AGREGAR LIMITE DE VELDCIOAD 1 .‘..'

Hombre 1 |
FE— |

Velocidad i 2 -4
|

Comparacion 0 Mayor C Menor 3 |

ACEPTAR CANCELAR L‘

ELIMINAR

Figura 18 Configuracion del Sensor de Velocidad

Campos necesarios para configurar el Sensor délocidad:

1.
2.
3

Nombre:Nombre mnemotécnico

Velocidad:Velocidad fijada para este control

Comparacion:

a. Menor quda velocidad fijaddKilometros o Millas por hora)*
b. Mayor qie la velocidad fijadéKildmetros o Millas por hora)*
Exhibe los controles de velocidagie se hallan activos.

Las Unidades de Medicion se pueden definir a través del PddilUsuario (Ver pagl2).

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Sensor de Dias y Horario

Esta es una funcién que le permite al usuario configurar sus sensores par
que se activen en determinados dias y rangos horarios.

También se puede acceder a ésta funcionalidad cuando configuramos algu
sensor de los detallados con anieridad.

L=

Al ingresar a este Sensor desde el panel de Administracion de Estados el usuario se encontrara con el
cuadro de Configuracion del Sensor de Dias y Horaifig. 19)

SENSOR DE DIAS Y HORARIOS

Nombre [ ] 1 Sensores Existentes
a
v Lunes v Martes v Mércoles v Jueves 2
v ‘Memes v Sabado 2 Domingo 5
Horario Desde [ ] 3 %
L — .

ACEPTAR CANCELAR

Figura 19 Configuracién del Sensor de Dias y Horario

En esta paginaencontrara los siguientes campos a completar:

Nombre:Nombre del Sensor asignado por el usuario

Dias de la Seman&eleccién de los Dias que se requiera la activacion de el/los sensores.
DesdeHorario de comienzo de la activacion de el/los sensores.

Hasta:Horario de fin de la activacién de el/los sensores.

Lista de Sensorete Dias y Horari@xistentes.

agkrwnpE
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4 Siaccedemos a esta funcién desde la configuraciatgdeotro sensor, Ipantalla que se

visualizasera la misma que la anterior peroconlapob i | i dad
Horarios,com Sensor Exi stenteodo o con

de Dias y Horarios que sélo estara disponible para cuando se selecoignela - n

Sensor 0). 20

(fig.

dres ccrr® ad e0 i2Sd sn VS «
un ANuevo Sensor o
AiNuevo

'SENSOR DE DIAS Y HORARIOS

SENSOR DE DIAS Y HORARIOS

@ Sin Sensor
L Con Sensor Existente 2

« Nuevo Sensor

Sensores Existentes

Hombre \ , 4 T
Combustible =]
V' Lunes W Mattes W wigrcoles W jusves 5 |
W viemes IV ssbado 2 Domingo 8
Horario Desde [ 1 6 J
L -
e I !

ACEPTAR CANCELAR

Figura20i Configuracién del Sensor de Dias y Horario

En esta pantallapodran completar los siquientes campos

N WD E

Sin SensoriNo se configura para ningun dia u horario especifico.

Con Sensor Existent&e activa segin una configuracion creada con anterioridad.

Nuevo SensoiCrea una nueva configuracion de Dia y Horario.

Nombre:Nombreasignado por el usuarfara el nuev&ensorde Dia y Horario
Dias de la Seman&eleccién de los Dias que se requiera la activacion de el/los sensores.

DesdeHorario de comienzde la activacion de el/los sensores.
Hasta:Horario de fin de la activacion de el/los sensores.
Lista de Sensorede Dias y Horari@xistentes.

UBICAR ARGENTINA S.A.
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Administracion de Mantenimientos

El objetivo de la funcionalidad es poder administrarmantenimientos que se deben realizar a
los equipos.

En esta seccién el usuario puede programar mantenimientos para tener una constanci
fehaciente de los mantenimientos a realizar.

ADMINISTRACION DE MANTENIMIENTOS

= 12
& o Tipos de Mantenimientos @ \ s Mantenimientos @

X 3 X

Figura21i Administracion de Mantenimientos

Esta funcionalidad fue creada con la finalidad de poder mantener un control de los momentos en los que
seria adecuado realizar una a puesta a punto de un vehiculo o maquinaria. Pudiendo establecer que los
mantenimients se realicen en fechas fijas establecidas por el usuario, cada determinada cantidad de horas
o diaso cuando el vehiculecorriod cierta distancia.

Aqui el usuario tiene la posibilidad de configurar:

1.

&

Tipos de MantenimientosSe generan tipos genéricas mhantenimientodonde se indica la
unidad que se utilizara padafinir cudndo se deberia ejecutar la puesta a punto, también se
puede establecsrt es periddico o no, laepodicidadque tendén los Mantenimientos asociados
y si esta o no Activa\Ver pa. 29

Mantenimientos:Aqui podemos veuna lista corlos Mantenimientos existentes y editar su

estado. También existe la posibilidad de proceder a la creacién de nuevos mantenimientos para
los vehiculos, pudiendo establecer la frecuencia con la qué seaddivar, teniendo en cuenta la
unidad de medicionylper i odi ci dad fijada e(ergdh. 3 Ti po de

Para crear Mantenimientos a los vehiculos esgtan importancia haber configurado
previamentdos Valores Iniciales de Mantenimigos para cada equipo en la Edicion de
Equipos(Ver pag. 8).No se podran cargar Mantenimientasaquellos equipos a los que no se
le hallan agregado los valores iniciales

UBICAR ARGENTINA S.A.
se reserva el derecho de cambiar total o parcialmente el contenido del presente documento sin previo aviso
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Tipos de Mantenimiento

Aqui podemos ver los Tipos de Mantenimientogxistentes, editarlos o
crear nuevos, configurandda unidad de medicién,si es periodico o no, la
- periodicidad que tendran los Mantenimientos asociados y si estd 0 n(
Activo.

En esta panttd el usuario puede visualizar los tipos de mantenimientos existentes, realizar busquedas y
agregar nuevospos de mantenimientos. (fig. 2

TIPO DE MANTENIMIENTO
Bisqueda de Tipo de Mantenimiento Agregar un nuevo Tipo de Mantenimiento
Editar Nombre Descripcién Unidad Periodico | Activo | Eliminar
‘I\_,u Tipo mantenimiento prueba prueba de mantenimiento Dias = ] 8
&= Prueba tipo fecha Tipo de mantenimiento con fecha fija FechaFija 74 = %
l:u Prueba tipo distancia prueba mantenimiento Distancia = ~ 5
&0 Prueba tipo fecha fija Tipo de mantenimiento FechaFija 74 72 %
= Prueba tipo horas Horas |4 ~ 8
&= Prueba dias Dias 74 = o

Figura 22 Pagina principal Tipos de Mantenimientos

4 Importante: Es sumamente necesario para la creacidoml@uevo mantenimiento haber creado
con anterioridad un Tipo de Mantenimiento.
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. AGREGAR .. . L "
Al hacer clik en — accedemos a la creacion de un nuevo Tipo de Mantenimiento23jfig.

TIPO DE MANTENIMIENTO

Nomhbre [ l

Descripcion ‘

Unidad Distancia |
Periodico v
Activo v

ACEPTAR

-—
Figura 23i Configuracion de Tipos de Mantenimiento

Los campos acompletar aqui son:

1. Nombre:Nombre para el tipo de mantenimiento.

2. DescripcionAgui el usuario puede agregar un comentario.

3. Unidad: Seleccién de la unidad de medicion para el mantenimiento. Pueden ser: Distancia, Hora,
Dia o Fecha Fija.

4. Periodico: Estable si el mantenimiento se hard con una cierta periodicidad o no.

5. Activo: Establece si el Tipo de Mantenimiento se va a ver o0 no en la creacién de un nuevo
Mantenimiento.

4 Nota: Los Tipos de Mantenimientos sélo pueden ser eliminados cuando no estanasadiad
Mantenimiento.
Si lo que se desea es que no pueda haber futuros Mantenimientos con ese Tipo de
Mantenimiento, se debe Desactivar el Tipo de Mantenimiento, esto se realiza destildando la
opci -n fAActivoo en |l a edici-n del Tipo de Manten
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Mantenimientos

“ Aqui podemos ver losMantenimientos existentes, editarlos o crear
12 nuevos,asignénc_lole un tipo de mantenimiento yuna frecuencia_en la
A\ e que se deben eJe_cutar. También ge_pueden establecer los equipos a |
N que se le deben ejecutar los amtenimientos.
. \

Figura 24i Pagina principal de Mantenimientos

4 Nota: Para cambiar el estado den mantenimiento es necesario tildarcheckde seleccion de
los mantenimientos a los quelss quiere cambiar el estado, cambiar el estado y agregar un

comentarigpara cada unpluego presionar . Sino se realiza alguna de estas
tareas, la edicion no va a tener validez.
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